*ining

Zeh‘Tra

HMI Bedienpanel fur verschiedene Anwendungen

Bei dem HMI Bedien Panel handelt es sich um ein individuell bedienbares
Anzeige- und Tastenfeld z. B. fUr ein Forderband. Es besteht aus 12 Tasten, 4
Ausgabefeldern.

Beschreibung HMI Panel

Das HPI soll folgende Anforderungen erflllen

Tasten Betriebsarten

Mit den Tasten "Handbetrieb"”, Automatikbetrieb”, "Einzelschritt" und Tippbetrieb
kénnen die verschiedenen Betriebsarten eingestellt werden. Bei angewahlter
Betriebsart &ndert sich die Hintergrundfarbe von blau auf weiss und die
Schriftfarbe von weiss auf blau.

Tasten Aus und Reset

Mit den Tasten Aus und Reset kann jeweils ausgeschaltet, bzw.
zuruckgesetzt werden.

Tasten Linkslauf und Rechtslauf

Mit den Tasten Linkslauf und Rechtslauf kann eingeschaltet werden. Bei
jeweilligem 1- Signal dndert sich die Hintergrundfarbe von grin auf weil3
und die Schriftfarbe von weil3 auf gron.

Ausgabefelder:

Mit den 4 Ausgabefeldern kénnen 4 unterschiedliche Werte angezeigt

werdden

ist die jeweilige Pumpe P1 oder P2 eingeschaltet, so schaltet die Farbe der
Rohrleitungen von Schwarz auf Gelb um.
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Als Hardware steht Ihnen eine S7 1200 mit einer CPU 1214 zur Verfigung.

HMI Verbindung

KTP400 Basic color PN Station
Schnirtstelle:
[PROFINETG) [~ ] '
Bediengerat Steuerung
Adresse: 92 . 168 . 178 . 19 Adresse: 92 . 16
R e |

IP Adresse: IP Adresse
192.168.178.190 192.168.178.200

Die Daten fur das HMI Panel sind im DB 6 hinterlegt.

KTP 400 klein » PLC_2 [CPU 1214C DUDC/DC] » Programmbausteine » Bedientablot [DB6]

e oe Regad B2
Bedientablot
El Narme Datentyp Startwert Remanenz | Erreichbar a..  Sichtbari.. | Einstellwert Kommentar
1 |40 « Static
2 @|l Taste_Hand | Boal &l false | =] =] |
3 . Taste_Automatik Bool false [l = ] =)
4 @@= Taste_Einzelschritt Bool false Ol = ) 0
5 | m= Taste_Tippbetrieb Bool false 0 =l ] 0
6 = Taste_Aus Bool false [l =3 [~ 0
7 | Taste_Linkslauf Bool false 0 =l ™ 0
8 = Taste_Rechtslauf Bool false 0 = ] =)
9 @n Taste_Quit Bool false | ¥ =] |
10 |+ = Taste_Tippen_1_vor Bool false 0 = ] =)
it |an = Taste_Tippen_1_rueck Bool false Ol = ) 0
12 |+@ = Taste_Tippen_2_var Bool false 0 =) ] M
13 |« = Taste_Tippen_2_ruck  Bool false 0 = [~ 0
14 |+@ = BTM_Hand Bool false 0 =l ™ 0
15 |0 = BTM_Automatik Bool false 0 [ [~ =
16 41 = BTM_Einzelschritt Bool false | ¥ ¥ |
17 |1 = BT Tippbetrieb Bool false 0 = ] =)
[lig|a = BTM_Linkslauf Bool false O = ) 0
19 |« = BT_Rechtslauf Bool alse [l = ] =)
20 |z = BTM Tippen_1_vor Int 0 O = ) 0
21 |+ = BT _Tippen_1_rueck  Int 0 0 =l ™ 0
22 |q = BTM Tippen_2_vor Int 0 0 [ ] =
23 4 = BT Tippen_2_rueck | Int 0 | =] =] |
24 |qq = stickmhl_Metallteile  Int 0 0 = ] =)
B stiickzhl_helleTeile  Int 0 | =] =] |
=126 4@ = Stiickzmhl_schwarze_T... Int 0 0 = ] =)
T Schrittanzeige Int 0 O = ) 0



